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前  言 

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。 

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别这些专利的责任。 

本文件由中国摩托车商会提出并归口。 

本文件起草单位：天津内燃机研究所（天津摩托车技术中心）、浙江春风动力股份有限公司、浙江

钱江摩托车股份有限公司、宗申产业集团有限公司、重庆力帆瑞驰摩托车有限公司、重庆隆鑫机车有限

公司、浙江涛涛车业股份有限公司。 

本文件主要起草人： 张建新、李家国、陈辰、李晓灵、丁建立、袁建军、曾锐、杨林、徐杰。 

本文件为首次制定。 
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 摩托车和轻便摩托车的操控性、过弯性能和转向能力 

技术规范 

1  范围 

本文件规定了摩托车和轻便摩托车的操控性、过弯性能和转向能力的技术要求和试验方法。 

本文件适用于摩托车和轻便摩托车。 

2  规范性引用文件 

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。 

GB/T 5359.1  摩托车和轻便摩托车术语 第1部分：车辆类型 

GB/T 5378—2008  摩托车和轻便摩托车道路试验方法 

3  术语和定义 

GB/T 5359.1界定的及下列术语和定义适用于本文件。 

3.1  

转向操纵  steering 

驾驶员通过转向位置控制力的控制、驾驶员倾斜控制或者它们的组合控制摩托车的行驶方向。 

[来源：GB/T 15028—2008,7.2.8] 

3.2 

转弯圆  turning circle  

车辆行驶时将转向轮保持在一定位置，前轮（两轮车）、外侧轮（三轮车）与支承面接触点的轨迹

圆。转弯圆与车轮中心平面相切（见图 1)。 

注：一辆车左转弯、右转弯有两个转弯圆 。 

[来源：GB/T 5359.3—2008,4.3.2，有修改] 

 

 

a)  两轮摩托车转弯圆 
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b)  三轮摩托车转弯圆 

图 1  转弯圆 

3.3  

异常振动  unusual vibration 

是指与正常和持续振动有很大差异的振动，其特征是振动幅度出现一次或多次意外的急剧增加，并

导致转向力在本质上有不稳定和不可预测的增加。 

3.4 

R 点  R points 

制造厂为每个座椅规定的，与车辆结构相关的基准点。 

[来源：GB 11551—2014,3.7] 

4  技术要求 

4.1  本文件通过转弯圆和直行道路考核摩托车的操控性、过弯性能和转向能力要求。 

4.2  两轮摩托车和两轮轻便摩托车应按照 5.1 至 5.6 的规定完成转向操纵试验，转向机构不得有异常

振动。 

4.3  正三轮摩托车、正三轮轻便摩托车和边三轮摩托车（除有特殊说明，以下简称“三轮摩托车”）应

符合以下要求： 

a) 车辆应按照 5.1至 5.7 的规定完成试验，转向机构不得有异常振动。按照 5.7 的规定进行试 

验时，当放开转向机构后，车辆应保持在原来的转弯圆内行驶或转向半径变大。此外，此类 

车辆还应满足 b)至 c)规定的特殊构造要求； 

b) 车辆的构造应保证其在任何时候，所有车轮能运转在不同的独立速度下。车辆应装配诸如差 

速器等装置，该装置可以自动或通过外部方式锁止，但正常情况应处于非锁止状态。此类装 

置的锁止功能不能用于特殊制动要求，特别是针对车辆的所有车轮进行制动操作时； 

c) 带驾驶室的三轮摩托车应装配在驾驶员位置可以正常操作的倒车装置,并满足以下要求： 

 当车辆有结构元素位于通过最低乘坐位置 R点以上的平面的一侧和/或之后，前述规定区 

域位于通过该乘坐位置 R点的横向垂直面内和其之后。其它乘坐位置上如装配有座椅靠 

背、行李舱和行李架、以及任何其它内饰件或附件，都不视为本文所定义的结构元素(如： 

侧门，B柱和/或车顶被视为车身结构)； 

 厂定最大总质量不大于 225 kg 的正三轮轻便摩托车，如在驾驶员乘座位置未装配安全带 

并且无法安装侧门时，则无需安装 c)规定的倒车装置； 

 对于边车可从主车上拆除，主车可当作独立的摩托车使用的边三轮摩托车类车辆，应同时 

满足 4.2 和 4.3 针对独立摩托车的相关要求。 



T/CCCM 6-2024 

3 

5  试验方法 

5.1  应在提供良好附着能力的水平路面上进行转向操纵试验，试验条件应满足 GB/T 5378 一 2008 中

3.2 的规定。 

5.2  试验车辆应装载至厂定最大总质量。 

5.3  轮胎气压应充气至制造商规定的相应载荷所对应的压力值。 

5.4  车辆能以不低于 6 km/h 的车速从直线行驶状态，沿切线方向驶入一个半径为 12 m 的转弯圆。为

满足要求，转向机构应按右向和左向各操作一次。 

5.5  车辆能以 50 km/h 或最高设计车速，取其中较低者，沿切线方向驶离一个半径不超过 50 m 的转弯

圆。转向机构应按右向和左向各操作一次。如果转弯圆半径为 40 m，则试验速度可降低至 45 km/h；转

弯圆半径为 30 m，试验速度为 39 km/h；转弯圆半径为 20 m，试验速度为 32 km/h；转弯圆半径为 10 m，

试验速度为 23 km/h。 

5.6  对于最高设计车速大于或等于 200 km/h 的车辆，当车辆在水平直线路面上以 160 km/h 的车速行

驶时，驾驶员无需对车辆进行转向修正。对于最高设计车速小于 200 km/h 的车辆，试验车速为 0.8×

Vmax，或者车辆在试验载荷状态下实际能达到的最高车速，取其中较低车速进行转向修正试验。 

5.7  三轮摩托车转向至其最大转向角的一半，并且以不低于 6 km/h 的车速匀速行驶。 
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